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Название программы для ЭВМ:
Комплексирование данных IMU, магнитометра и энкодеров для локализациимобильной платформы

Реферат:
Программа предназначена для определения координат мобильной платформы в режиме
реального времени при отсутствии сигнала GNSS. На основании измерений акселерометра и
гироскопа производится экстраполяция вектора состояния системы, рассчитывается
ковариационная матрица для экстраполированного вектора. С помощью данных энкодеров и
магнитометра происходит корректировка вектора состояния. Корректировка по вектору ошибки
и комплексирование данных нескольких датчиков позволяет повысить точность определения
координат платформы.Программаможет быть использована в учебном процессе для студентов
специальности 09.03.01 «Информатика и вычислительная техника» специализации
«Автоматизированные системыобработки информации и управления» и направления подготовки
09.03.01 «Информационные системы и технологии» в дисциплинах «Интеллектуальные
технологии» и «Технологии интеллектуальной обработки данных».

PythonЯзык программирования:

15 КБОбъем программы для ЭВМ:
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