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Название программы для ЭВМ:
Программа контроля рабочей зоны экскаватора при позиционировании на уступе нерудных карьеров

Реферат:
Программапредназначена для повышения безопасности работы экскаватора путеммониторинга
рабочей зоны с помощью 3D LiDAR-датчика. Программа выполняет следующие функции:
сканирование окружающего пространства экскаватора; выявление присутствия техники или
людей, заходящих в запретные зоны; обеспечение безопасной рабочей среды путем отправки
оператору предупреждающего сигнала среды при обнаружении несанкционированного
проникновения; генерация предупреждающих сообщений для помощи оператору в контроле
рабочей зоны; передача важной для оператора информации, которая отображается в разделе
оповещений. Программа относится к области цифровых технологий и предназначена для
расширения функциональности экскаваторов и повышения безопасности их работы с
использованием сенсоров и инструментов искусственного интеллекта на горнодобывающих и
строительных предприятиях.

PythonЯзык программирования:

20 КБОбъем программы для ЭВМ:
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