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(54) ЩЕКОВАЯ ДРОБИЛКА 

(57) Реферат: 

 

Щековая дробилка содержит размещенные под углом друг к другу неподвижную щеку и кинематически 

связанную с приводом и распорной плитой подвижную щеку. Неподвижная и подвижная щеки наклонены в 

сторону смещения подвижной щеки при ее рабочем ходе, соответственно, на углы α и β относительно 

горизонтали при выполнении условия: β =0,5π -(λ  +θ ). Β - угол наклона подвижной щеки в ее исходном 

положении, λ - угол отклонения вниз от горизонтали вектора усилия P сжатия кусков дробимого материала 

при максимальном угле θ поворота подвижной щеки. Угол φ между рабочей поверхностью подвижной щеки 

в ее исходном положении и плоскостью распорной плиты принимается равным 120°. Технический 

результат заключается в повышении производительности дробилки и уменьшении энергопотребления при 

дроблении материала за счет исключения усилий, направленных на подъем дробимого материала при 

колебательных движениях подвижной щеки. 1 ил. 

http://www.fips.ru/cdfi/fips.dll?ty=29&docid=2463110&cl=9&path=http://195.208.85.248/Archive/PAT/2012FULL/2012.10.10/DOC/RUNWC1/000/000/002/463/110/document.pdf


Изобретение относится к дробильному оборудованию, а именно к щековым дробилкам, и может быть 

использовано на дробильно-сортировочных заводах нерудной промышленности при производстве щебня и 

на обогатительных фабриках черной и цветной металлургии. 

Известна принятая за прототип щековая дробилка, содержащая размещенные под углом друг к другу 

неподвижную щеку и подвижную щеку, кинематически связанную с приводом и распорной плитой 

(Ревнивцев В.И., Денисов Г.А., Загоратский Л.П., Туркин В.Я. Вибрационная дезинтеграция твердых 

материалов. М.: Недра, 1992, с.288-289, рис.6.2). 

Недостатками известной щековой дробилки являются следующие: 1) возможность выталкивания вверх 

кусков дробимого материала при смещении подвижной щеки в сторону неподвижной щеки за счет наличия 

вертикальной составляющей усилия сжатия дробимого материала; этот недостаток особенно проявляется 

при дроблении кусков окатанной формы, 2) повышенная энергоемкость дробления материала также за 

счет направления усилия сжатия дробимого материала с некоторым подъемом его кусков в сторону, 

противоположную направлению силы тяжести дробимого материала, 3) по тем же причинам за счет 

ограничения скорости продвижения материала по камере дробления уменьшается производительность 

дробилки. 

Техническим результатом изобретения является повышение производительности дробилки и уменьшение 

энергопотребления при дроблении материала. 

Технический результат достигается тем, что в щековой дробилке, содержащей размещенные под углом 

друг к другу неподвижную щеку и кинематически связанную с приводом и распорной плитой подвижную 

щеку, неподвижная и подвижная щеки наклонены в сторону смещения подвижной щеки при ее рабочем 

ходе, соответственно, на углы α и β относительно горизонтали при выполнении условия: 

β =0,5π  -(λ +θ ), 

где β - угол наклона подвижной щеки в ее исходном положении, λ - угол отклонения вниз от горизонтали 

вектора усилия P сжатия кусков дробимого материала при максимальном угле θ поворота подвижной щеки, 

а угол φ между рабочей поверхностью подвижной щеки в ее исходном положении и плоскостью распорной 

плиты принимается равным 120°. 

Схема щековой дробилки представлена на чертеже - вид сбоку при исходном положении подвижной щеки. 

Пунктирной линией обозначено положение подвижных звеньев механизма при максимальном угле 

поворота подвижной щеки. 

Щековая дробилка содержит размещенные под углом друг к другу, определяемым размерами приемного и 

разгрузочного отверстий камеры дробления, неподвижную щеку 1 и кинематически связанную с приводом 

2 и распорной плитой 3 подвижную щеку 4. Неподвижная 1 и подвижная 4 щеки наклонены в сторону 

смещения подвижной щеки при ее рабочем ходе, соответственно, на углы α и β относительно горизонтали 

при выполнении условия: 

β =0,5π -(λ +θ ), 

где β - угол наклона подвижной щеки 4 в ее исходном положении, λ - угол отклонения вниз от горизонтали 

вектора усилия P сжатия кусков 5 дробимого материала при максимальном угле θповорота подвижной 

щеки 4. Угол φ между рабочей поверхностью подвижной щеки 4 в ее исходном положении и плоскостью 

распорной плиты 3 принимается равным 120°. Угол β наклона подвижной щеки 4 определяется при угле λ 

при котором вектор усилия P сжатия кусков 5 дробимого материала со стороны подвижной щеки 4 смещен 

под острым углом в сторону разгрузочной щели дробилки. 

Щековая дробилка действует следующим образом. Загружаемые в камеру дробления куски 5 подлежащего 

дроблению материала при движениях подвижной щеки 4 разрушаются под воздействием усилия сжатия P. 

При этом благодаря наклонному положению подвижной щеки 4 под углом β к горизонтали с уклоном в 

сторону смещения подвижной щеки 4 при ее рабочем ходе вектор усилия Р направлен таким образом, что 

он не препятствует продвижению вниз дробимого материала, а даже способствует этому. Отмеченный 

положительный эффект обеспечивается также соответствующей ориентацией распорной плиты 3, что 

подтверждено экспериментальными исследованиями. Более того, при дроблении материала 

затрачивается также меньше энергии, т.к. при рабочих ходах подвижной щеки 4 не происходит подъема 

кусков 5 материала, а только их сжатие при дроблении. 

Отличительные признаки изобретения обеспечивают повышение производительности дробилки и 

уменьшение энергопотребления при дроблении материала за счет исключения усилий, направленных на 

подъем дробимого материала при колебательных движениях подвижной щеки. 

 
 

 



Формула изобретения 

Щековая дробилка, содержащая размещенные под углом друг к другу неподвижную щеку и кинематически 
связанную с приводом и распорной плитой подвижную щеку, отличающаяся тем, что неподвижная щека и 
подвижная щека в исходном положении наклонены в сторону смещения подвижной щеки при ее рабочем 
ходе соответственно на углы α и β относительно горизонтали при выполнении условия: 
β=0,5π -(λ +θ ), 
где β - угол наклона подвижной щеки в ее исходном положении; 
λ - угол отклонения вниз от горизонтали вектора усилия Р сжатия кусков дробимого материала при 
максимальном угле θ поворота подвижной щеки, при этом угол φ между рабочей поверхностью подвижной 
щеки в ее исходном положении и плоскостью распорной плиты принимается равным 120°. 

 

 

 


